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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z montazem systemu automatycznego nawadniania na skwerze przy ul. Lecha/Chrobrego w Gnieznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z:

- utozeniem przepustow pod nawierzchniami z kostki betonowej;

- wykonaniem wykopdéw pod elementy systemu nawadniajacego;

- utozeniem rur zasilajgcych, podtgczeniem do przytgcza wodociggowego;

- montazem studzienki z elektrozaworami;

- montazem osprzetu: elektrozawordw, regulatoréw cisnienia, filtréw dyskowych, odwadniakéw;

- podtaczeniem i roztozeniem linii kroplujgcej;

- montaz i podtgczenie sterownika z okablowaniem i czujnika deszczu;

- wykonanie préby szczelnosci oraz prawidtowosci dziatania catego systemu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. System nawadniajacy — instalacja dostarczajgca wode do podlewania roslin.

1.4.2. Studzienka elektrozaworowa — plastikowa studzienka z pokrywg umozliwiajgca w niej montaz osprzetu

systemu nawadniajgcego.

1.4.3. Elektrozawér — urzadzenie umozliwiajgce otwieranie i zamykanie doptywu wody do rurociggow
zasilajacych linie kroplujace.

2. Materiaty

Wszystkie stosowane materiaty powinny byé nowe, odpowiadaé Polskim Normom oraz by¢ dopuszczone do
stosowania w budownictwie jak rdwniez powinny posiadac¢ co najmniej jeden z wymienionych dokumentéw:
aprobata techniczna, deklaracja zgodnosci, atest higieniczny, certyfikat.

Studzienka zaworowa oraz osprzet

Elektrozawory nalezy umiesci¢ w prostokatnej, ostonowej skrzynce wykonanej z tworzywa sztucznego zamykanej
na klucz/srube. Studzienke nalezy zamontowa na warstwie podsypki zwirowej o grubosci 15 cm. Aby
zabezpieczy¢é zawarto$¢ skrzynki, pokrywy zamykane sg na S$ruby. W studzience nalezy zlokalizowad
elektrozawory, sterownik bateryjny, regulatory ci$nienia i filtry dyskowe. Czujnik deszczu nale

Rurociagi zasilajgce

Przewidziany uktad rurociggdw zasilajgcych system nawadniania dostosowano do projektowanego
zagospodarowania terendw zieleni. Rozprowadzanie wody zapewni sie¢ rurociggéw PE32/2,0 PN10.



Wykaz i specyfikacja elementow systemu nawadniajgcego

Materiat llos¢ Specyfikacja

rura PE 34 m - rura PE32/2,0 PN10

studzienka prostokatna 1 szt. - studzienka prostokatna duza o wymiarach 64x50x30
cm, plastikowa, z pokrywg zamykang na klucz

sterownik 2 sekcyjny 1 szt. - sterownik 6 sekcyjny zasilany bateryjnie,
wodoodporny i wodoszczelny (klasa ochrony IP68)

elektrozawér bateryjny 2 szt. - elektrozawdr 9V kompatybilny ze sterownikiem

czujnik deszczu 1szt. - czujnik deszczu przewodowy, kompatybilny ze
sterownikiem

filtr dyskowy 2 szt. - filtr dyskowy %”

regulator cisnienia 2 szt. - regulator ci$nienia %”

linia kroplujaca 200 m - linia kroplujgca z kompensacjg ci$nienia, Srednica 16
mm, emitery co 40 cm, wydajnos$¢ 21/h

zawor odwadniajacy 4 szt. - zawor odwadniajgcy, automatyczny odwadniak na
rure 16 mm

pozostate materiaty 1 kpl. opaski, przeloty, kolana, tréjniki, redukcje, przewody,
tasmy uszczelniajgce, itp.

3. Sprzet
3.1. Sprzet stosowany do wykonania zieleni

Wykonawca przystepujagcy do wykonania nawadniania powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania
Z nastepujacego sprzetu gwarantujgcego wtasciwg jakos¢ robot:

- sprzet do obcinania i oprawiania rur PE,
- narzedzia do tgczenia rur za pomoca przewidzianych ztgczek,
- sprzet niezbedny do wykonania i zasypania wykopodw,

- pompke reczng lub agregat pompowy przystosowany do wykonywania préb cisnieniowych.

4. Transport drzew, krzewodw i bylin
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania S$rodkéw transportu, ktére pozwolg unikngé uszkodzen
i odksztatcen przewozonych materiatéw. Transport poszczegdlnych materiatéw powinien odbywac sie zgodnie

z zaleceniami ich producentow.

5. Wykonanie roboét

5.1. Montaz systemu nawadniajgcego

Rury zasilajgce system nawadniajgcy stanowigce wewnetrzng instalacje nawadniajgcg nalezy uktadaé na
gtebokosci 0,4 m. Szerokos$¢ wykopow powinna wynosi¢ 30 cm. Potgczenia rur nalezy wykona¢ za pomoca
ztaczek i ksztattek cisnieniowych skrecanych. W celu unikniecia uszkodzenia rur 10 cm nad wodociggiem nalezy
utozyc i zakopaé niebieskg folie ostrzegawcza.

Prowadzone prace ziemne nalezy wykonywac z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci w celu unikniecia
uszkodzen istniejgcej infrastruktury podziemnej. Na okres zimowy system wymaga odwodnienia przy
zastosowaniu zawordw odwadniajacych zlokalizowanych w najnizszych punktach instalacji. Rurociagi gtéwne
nalezy utozy¢ ze spadkiem w kierunku zaworéw odwadniajgcych.



Pod nawierzchniami z kostki brukowej nalezy utozy¢ przepusty z rur PE 50-100 dla utozenia w nich rur
zasilajacych, linii kroplujgcych oraz okablowania.

6. Kontrola jakosci robét

Kontrola jakosci zwigzanych z montazem nawadniania robot polega na:

- sprawdzeniu uzycia wtasciwych materiatéw i urzadzen;

- sprawdzeniu prawidtowosci wykonanych potgczen, wykonanych uszczelnien, prowadzenia instalacji;
- sprawdzeniu prawidtowego montazu i podtgczenia wszystkich urzadzen;

- sprawdzeniu prawidtowego wykonania spadkéw instalacji;

- sprawdzeniu wykonania proby szczelnosci.

Przed catkowitym zakryciem instalacji nalezy przeprowadzi¢ prébe szczelnosci instalacji wg. PN-EN 805:2002.
Przed prébg instalacje nalezy napetni¢ wodga i doktadnie odpowietrzy¢. W przypadku wystgpienia przeciekow
podczas proby szczelnosci, nieszczelnosci nalezy usungé i ponownie przeprowadzié prébe szczelnosci.

7. Obmiar robét

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:

- kpl. (komplet) dla wykonania kompletnego systemu automatycznego nawadniania.

8. Odbior robét
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng

i wymaganiami INTZ, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania systemu nawadniajgcego — 1 kpl.

- roboty przygotowawcze: wytyczenie miejsc pod poszczegdlne elementy systemu nawadniajgcego;
- utozenie przepustow pod nawierzchniami z kostki betonowej;

- wykonanie wykopow pod elementy systemu nawadniajgcego;

- zakup i transport elementow;

- utozenie rur zasilajgcych, podtaczenie do przytgcza wodociggowego;

- montaz studzienki z elektrozaworami;

- montaz osprzetu: elektrozaworoéw, regulatoréw cisnienia, filtréw dyskowych, odwadniakow;

- podtaczenie i roztozenie linii kroplujgcej;

- montaz i podtgczenie sterownika z okablowaniem i czujnika deszczu;

- wykonanie préby szczelnosci oraz prawidtowosci dziatania catego systemu.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

PN-EN — 805:202 — zaopatrzenie w wode — wymagania dotyczace zewnetrznych i ich czesci sktadowych.



